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Nova metoda za ocjenu stabilnosti automobilskih nelinearnih sustava upravljanja

Banov, Teo

Primjena podrZzanog ucenja za upravljanje mehatroni¢kim sustavom

Zorici¢, Vedran

Estimacija varijabli stanja i upravljanje u prostoru stanja mehatronic¢kim sustavom

Poli¢, Luka

Odredivanje optimalne konfiguracije fotonaponskog i baterijskog sustava za potrosaca

Zeljak, Franko

Stochastic model predictive control of a set of electric vehicle charging stations for demand response service provision

Kovacevié¢, Marko

Klizni rezim upravljanja viSeg reda

Patrlj, Leo

Modelsko prediktivno upravljanje laboratorijskim mehatronic¢kim sustavom

Marijan, Livio

Primjena PID regulatora na upravljanje laboratorijskim mehatroni¢kim sustavom

Batista, Bruno

Sinteza regulatora laboratorijskog mehatronic¢kog sustava metodom postavljanja polova

Situm, Dorian

Upravljanje klimatizacijom naprednog staklenika

Matusan, Antonio

Elektronicka platforma za digitalizaciju zone i napredno upravljanje klima uredajima

HipSa, Nika

Optimalno upravljanje sustavom klimatizacije pametne zgrade

Cvetkovi¢, Laura

Sklopovska i programska okolina za simulaciju i detekciju kibernetic¢kih napada u upravljackim sustavima

Horvat, Wilim

Komunikacijski sustav za svesmjerni mehatronic¢ki sustav

Perkovié, Lovro

Daljinsko upravljanje i nadzor cestovne dionice

Ili¢, Marko

Modelsko prediktivno upravljanje bo¢nom silom vozila za pomo¢ vozacu

Benazié, Nikola

Modelsko prediktivno upravljanje mobilnim mehatroni¢kim sustavom

Adamovié, Donatella

Predikcija cijena dionica umjetnom inteligencijom

Bakovi¢, KreSimir

Daljinski nadzor rada centralne plinske distribucijske stanice

Jurkovi¢, Nikolina
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Distribuirano optimalno upravljanje klimatizacijom u naprednim zgradama

Vrbanc, Filip

Modeliranje Zeljenih klimatizacijskih uvjeta korisnika pomocu loT uredaja i neuronskih mreza

Peri¢, Nikica

Razvoj upravljivog mobilnog mehatronickog sustava

Korotaj, Blaz

Dinamicki model mobilnog mehatroni¢kog sustava sa svesmjernim kotac¢ima

Marijan, Livio

Svesmjerni pogon mobilnog mehatroni¢kog sustava pomodu propelera

Batista, Bruno

Upravljanje modulom za bezi¢ni prijenos energije na mobilnom mehatroni¢kom sustavu

Situm, Dorian

Optimal Control of a DC Microgrid with Renewable Energy Sources

Gulin, Marko

Analiza mogucdih usteda optimalnim upravljanjem potrosnjom rezidencijalnih jedinica u naprednim gradovima

Basljan, Ivana

Estimacija stanja mobilnog mehatronic¢kog sustava sa svesmjernim kotacima

Adamovié, Donatella

Upravljanje pogonom mobilnog mehatroni¢kog sustava sa svesmjernim kotacima

Przi¢, Luka

Modelsko prediktivno upravljanje bo¢nom silom vozila u manevrima za pretjecanje

Rodié¢, Ornela

Modelsko prediktivno upravljanje klimatizacijom zgrade s integriranim vrednovanjem komfora

Buci¢, Petra

Prediktivno upravljanje polozajem fotonaponskog polja na dvoosnom sustavu za prac¢enje Sunca

Paveli¢, Matej

Mehatronicki mobilni sustav s ugradbenim rac¢unalnim sustavom myRIO

Juranovié, Matija

Implementacija i upravljanje svesmjernih kotac¢a u mehatroni¢kom mobilnom sustavu

BiluSi¢, Tomislav

Identifikacija i upravljanje procesom zagrijavanja plasti¢nih pred-oblika

Brki¢, Branimir

Razvoj holonomskog mehatroni¢kog laboratorijskog postava

Markoti¢, lvan

Odredivanje optimalnog upravljanja i ekonomskog troska rada klima komore

Kristofi¢, David

Optimal coordinated and robust control of electrical power distribution system

Novoselnik, Branimir

Distribuirani algoritmi za upravljanje sustavima sustava

Zivkovié, Vice

Identifikacija pojednostavljenog dinamickog modela vjetroagregata i sinteza modelskog prediktivnog regulatora

Kvesi¢, Marijo

Izravno modelsko prediktivno upravljanje u ucinskoj elektronici

Miskovié, lvan

Modelsko prediktivno upravljanje s kona¢nim skupom upravljackih akcija u ucinskoj elektronici

Jeronci¢, lvana

Modelsko prediktivno upravljanje termo-aktivnim sustavima u zgradama

Gamos, Pavle

Optimalno upravljanje vjetroagregatom podrzano mjerenjima LIDAR senzora

Kuseni¢, Matko




Upravljanje sustavom za dvoosno pradenje Sunca na principu pomi¢nog horizonta

Gec, Mihaela

Parametriranje Pl regulatora protoka medija kroz radijator

Bilusi¢, Tomislav

Dizajn i implementacija regulatora mrezne strane pretvarac¢a emuliranog vjetroagregata

Car, Mateja

Optimalna koordinacija rada mikromreze primjenom parametarskog optimiranja

Baranasi¢, Luka

Identifikacija parametara laboratorijskog postava za regulaciju visine loptice u uspravnoj struji zraka

Bosilj, Ivan

Implementacija modela elektrane na NI PXI platformi

Galesi¢, Ilvan

Izrada grafickog sucelja za daljinski upravljanu ronilicu radne klase

Dasovi¢, Dino

Modelsko prediktivno upravljanje autonomnim plovilom

Fudurié, Zvonimir

Upravljanje polozajem loptice u uspravnoj struji zraka

Markovié, Lovro

Modelsko prediktivno upravljanje baterijskim spremnikom energije za primjenu u zeljezni¢kim transportnim sustavima

Hruskar, Mislav

Upravljanje mikromrezom zasnovano na sustavima obnovljivih izvora energije

Boskovi¢, Franjo

Estimacija protoka medija kroz ventilokonvektorski sustav

Nikoli¢, Drazen

Optimalno upravljanje vjetroagregatom uz ogranic¢avanje strukturnih optereéenja

Bego, Tena

Modeliranje i strukturiranje sustava upravljanja HYDC mreza opremljenih modularnim viserazinskim pretvarac¢ima

Skokna, Karlo

Upravljanje radnom snagom vjetroelektrane

Petrovié¢, Luka

Modeliranje i upravljanje podnim grijanjem kuce

Gamos, Pavle

Upravljanje tokovima energije kod regenerativnog koc¢enja tracnickih vozila

Mlinari¢, Antonio

Matematicko modeliranje i identifikacija parametara malog vjetroagregata

Puranec, Nikola

Mobilna aplikacija za pradenje i upravljanje klimom unutarnjeg prostora

Lipnik, Stjepan

Predikcija potrosnje elektricne energije primjenom dubokih neuronskih mreza

Pilek, Ratko

Predikcija vremenskih slijedova primjenom dubokih neuronskih mreza

Ziv&ec, Danijel

Programski alat za automatizirano generiranje pojednostavljenog termodinami¢kog modela zgrade

Gustin, Dino

Sinteza regulatora za individualno zakretanje lopatica vjetroagregata

Kusenié¢, Matko

Sinteza sustava upravljanja plutaju¢im vjetroagregatom

Kvesi¢, Marijo

Sustav za automatsko pocetno pozicioniranje lopatica laboratorijskog vjetroagregata

Miskovié¢, lvan




Upravljanje frekvencijskim pretvara¢em vjetroagregata

Faist, Fran

Upravljanje procesom kondicioniranja vode za pice koristenjem programirljivog logi¢kog kontrolera

Kozina, Marija

Upravljanje vjetroagregatom koriStenjem linearizacije u povratnoj vezi

Sirotnjak, Serdo

Upravljanje mreznim pretvaraem vjetroagregata u uvjetima mreznih poremecaja

Hadjina, Tamara

Suboptimalno multikriterijsko upravljanje megavatnim vjetroagregatom

Santri¢, Luka

Optimalno upravljanje sustavom zakretanja gondole vjetroagregata

Martinovié, Ivan

Estimacija stanja napunjenosti i parametara modela elektrokemijske baterije

Baranasi¢, Luka

Integracija modela LIDAR senzora u simulacijski model vjetroagregata

Bezjak, Denis

Modeliranje vjetroagregata u aeroelasti¢cnom simulatoru

Hruskar, Mislav

Estimacija brzine vrtnje sinkronog generatora vjetroagregata koristenjem Kalmanova filtra

Loncarek, Tomislav

Estimacija potrosnje energije po zonama u sustavu zgrade s ventilokonvektorima

Vlahovié, Petar

Identifikacija modela proizvodnje i toplinskog modela fotonaponskog polja s obzirom na poloZaj njegove aktivne plohe

Ljubici¢, Josipa

Optimalno pozicioniranje aktivne plohe fotonaponskog panela u svim vremenskim uvjetima

Mehkek, Valentina

Slijedenje tocke najvecde snage fotonaponskog polja primjenom estimacijskih postupaka

Gregov, Josip

Napredno upravljanje sustavom za pripremu klimatizacijskog medija u neboderu Fakulteta elektrotehnike i racunarstva

Stankovié¢, Andrea

Moving objects detection and tracking by omnidirectional sensors of a mobile robot

Markovié, lvan

Wind turbine optimal control for reduction of structural loads in strong winds

Petrovié¢, Vlaho

Coordinated optimal control of wind farm active power

Spudi¢, Vedrana

Planiranje gibanja autonomnih mobilnih robota u dinamic¢kim i nepoznatim unutarnjim prostorima

Dakulovi¢, Marija

Time Optimal Control of Piecewise Affine Systems

Vasak, Mario

Identifikacija i upravljanje nelinearnim vremenski promjenljivim procesima primjenom neuronskih mreza

Baoti¢, Mato




